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. ¢Cual de estos operadores o funciones permite concatenar cadenas
de texto en Lua?

a) +

b) concat(cadenal, cadena2)

c) &

d ..

. ¢Cual de estas palabras reservadas no existe en Lua?
a) nil.

b) until.

c) loop.

d) end.

. ¢Cudles de estas instrucciones permite hacer una copia por valor de
unatabla en Lua?

a) tabla2 =tablal

b) tabla2 = &tablal

c) tabla2 = copy(tablal)

d) No existe una funcidn u operador para esto.

. ¢Cual de estas instrucciones es conveniente para importar una libreria
en Lua?

a) require "Modulo”

b) formatter = require "Modulo"

c) local formatter = require "Modulo”

d) include "Modulo"

. ¢Cual es una desventaja tipica de utilizar un convertidor A/D de tipo
sigma-delta?

a) La complejidad de su circuiteria analégica.

b) Baja velocidad de conversion.

c) Baja resolucion o precision.

d) La distribuciéon del ruido de cuantificacion en la banda de frecuencia.

. ¢Qué tamanos pueden tener las direcciones de los dispositivos en el
protocolo del bus I12C estandar?

a) 7 bits 0 10 bits.

b) 7 bits 0 12 bits.

c) 8 bits 0 10 bits.

d) 8 bits 0 12 bits.

. ¢Con qué par de instrucciones de ensamblador se puede acceder a los
registros de entrada/salida en los microcontroladores con arquitectura
AVR de 8 bits?

a) BSET/BCLR.

b) INP/OUTP.

c) LPM/SPM.

d) LD/ST.



8.

10.

11.

12.

En un sistema de control lineal x = Ax, donde A es una matriz con todos
sus autovalores reales, no positivos y distintos:

a) El estado x converge al origen.

b) El estado x converge al espacio generado por el espacio nulo de A.

c) El sistema es inestable.

d) El estado x converge a una solucién oscilante.

¢, Qué niveles de voltaje se suelen requerir en las entradas de una puerta
l6gica con tecnologia CMOS alimentada a 4,5 V para codificar con
confianza un 0 l6gico y un 1 16gico?

a) 0,5V o menos para codificar un 0,y 1,2 V o mas para codificar un 1.

b) 0,8 V o menos para codificar un 0, y 2 V 0 mas para codificar un 1.

c) 1,25V o menos para codificar un 0,y 2,45 V 0 mas para codificar un 1.
d) 1,35V o menos para codificar un 0,y 3,15V 0 mas para codificar un 1.

¢,Cuadl es lavelocidad de transmision estandar de un bus 1-Wire?
a) 8,3 kbits/s.

b) 16,3 kbits/s.

c) 60,3 kbits/s.

d) 125,3 kbits/s.

Indique la afirmacién correcta.

a) Elteorema de Castigliano determina las deformaciones en una estructura
elastica a partir de la integral de la energia de deformacién con respecto
a una carga aplicada.

b) El teorema de Castigliano establece que la energia potencial de
deformacion en un sistema elastico es minima cuando el sistema esté en
equilibrio.

c) El teorema de Castigliano se aplica Unicamente a estructuras
hiperestaticas.

d) Elteorema de Castigliano determina las deformaciones en una estructura
elastica a partir de la derivada parcial de la energia de deformacién con
respecto a una carga aplicada.

El teorema de Varignon establece que:

a) La suma de los momentos de las fuerzas concurrentes respecto a un
punto es igual al momento de la resultante respecto al mismo punto.

b) La suma de las fuerzas en un sistema en equilibrio es siempre cero.

c) La suma de los momentos de las fuerzas paralelas respecto a un punto
no es igual al momento de la resultante respecto a un punto diferente.

d) En un sistema en equilibrio, la suma de los momentos de las fuerzas
concurrentes respecto a un punto es siempre cero.



13.Indique la expresion elemental para calcular el momento de inercia ()
de un cilindro sélido de cierta masa (M), radio (R) y longitud (L),
considerando que el cilindro tiene una distribucidén continua y uniforme
de masay que el eje de rotacidon es perpendicular al eje de revoluciony
esta en uno de sus extremos o bases.

a) 1= =-MR? +-ML?
b) 1= > MR? +ML?
¢) I= Z-ML?+MR?
d) 1= --ML? +MR?

14.Indique la expresion elemental para calcular el momento de inercia (I)
de una esfera hueca de cierta masa (m) con radio exterior (R) y radio de
la cavidad interior (r). Considere que la esfera tiene una distribucién
continuay uniforme de masay que el eje de rotacion pasa por el centro
de la esfera.

a) 1= 2 m&D)
b) 1= 2-mE
0 1=2-mED
Q) 1= 5 mG=)

15.Un giréscopo de fibra 0ptica basa su funcionamiento en el efecto:
a) Sagnac.
b) Borel.
c) Zeeman.
d) Doppler éptico.

16.Dadas cuatro entradas (Throttle, Roll, Pitch y Yaw) para el control de
actitud de un dispositivo mecatronico de ala giratoria multirrotor como
el mostrado en la figura, indique el niUmero minimo de mdédulos de
mezcla estandar (tipo V-TAIL mixer), que necesita para mezclar y
comandar de forma directa el dispositivo en todos sus grados de
libertad.

(.’) C".‘ Direccioén

de avance

a) 2 moédulos.
b) 3 mddulos.
c) 4 médulos.
d) Un médulo por cada grado de libertad.



17.Indique cual de las siguientes opciones evita el bloqueo de cardan en
un sistemainercial integrado en un autopiloto.
a) Utilizar angulos de Euler.
b) Utilizar matrices de rotacion.
c) Utilizar matrices con transformaciones afines de rotacion.
d) Utilizar cuaterniones.

18.Para una aplicacibn mecatronica, necesita elegir ciertos sensores

Opticos. Acorde a sus prestaciones, indique la afirmacion correcta.

a) Latecnologia CCD sufre de smear y de lag mientras que CMOS sufre de
skew.

b) La tecnologia CCD sufre de skew mientras que CMOS sufre de smear y
de lag.

c) La tecnologia CCD sufre de lag y skew mientras que CMOS sufre de
smear.

d) La tecnologia CCD sufre de smear mientras que CMOS sufre de lag y
skew.

19.¢Cual es la forma de redefinir un operador en Lua?
a) Mediante determinados decoradores.
b) Mediante determinadas funciones, pero solo en metatablas.
c) Mediante funciones especiales.
d) No se pueden redefinir operadores en Lua.

20.Indique cuales son iteradores en Lua:
a) lIterador genérico, con estado y sin estado.
b) Iterador implicito, explicito y genérico.
c) Iterador implicito y explicito.
d) Iterador funcional, con estado y sin estado.

21.¢:Qué hace esta linea setmetatable(table, { _mode ="k"}) en Lua?
a) Determina si las claves de la tabla son débiles.
b) Determina si las claves de la tabla son fuertes.
c) Determina si las claves de la tabla son por referencia.
d) Determina si las claves de la tabla son por copia.

22.¢:Qué devuelve esta expresion en Lua pcall(myfunction)?
a) Llama a la funcion myfunction en modo asincrono.
b) Llama a la funcién myfunction de forma paralela a la ejecucion de la
hebra principal.
c) Llama a la funcion myfunction ignorando posibles errores.
d) No existe la funcién predefinida “pcall” en Lua.

23.Indiqgue qué funcion realiza la siguiente linea en Lua: #\"hola\"
a) Es una linea comentada.
b) Devuelve un nimero.
c) Devuelve la palabra “hola”.
d) Esun error.



24,

25.

26.

27.

28.

En general, en soldadura de componentes BGA, el “colapso”

a) es un tipo de fallo del proceso de soldadura en BGA.

b) se produce en la etapa de enfriado y es como se denomina a cuando la
aleacion de estafio solidifica.

c) es cuando el circuito integrado se queda flotando en la aleacién de estafio.

d) es el proceso que se da cuando se activa la licuacion del flux contenido
en la aleacién del estafio, o depositado previamente antes de iniciar la
soldadura.

En el proceso de fabricacion de una PCB, indique qué tipo de
electroplating utilizaria para evitar el efecto “dog-bone”.

a) De pulso directo.

b) De pulso inverso.

c) De tension constante.

d) De corriente y tension constante.

El siguiente diagrama representa una seccion transversal de una PCB.
En la seccidon hay un par diferencial en superficie y un plano de tierra.
Indigue cdmo se denomina esa configuracion:

T

a) Edge-coupled microstrip
b) Edge-coupled stripline

c) Symmetric stripline

d) Surface-coupled microstrip

En un transistor MOSFET de canal P que esté funcionando en su region

de saturacién, se dara el siguiente comportamiento:

a) El valor de la corriente circulante por €l es practicamente independiente
de Vs, mientras que varia apreciablemente con Vps.

b) El valor de la corriente circulante por él es practicamente independiente
de Ves y de Vps.

c) El valor de la corriente circulante por €l es practicamente independiente
de Vbs, mientras que varia apreciablemente con Vaes.

d) El valor de la corriente circulante por él varia apreciablemente tanto con
Vbs como con Vas.

Indique la afirmacion correcta en lo referente al ruido caracteristico

generado en una resistencia eléctrica.

a) Su densidad espectral de potencia depende de la constante de Shockley.

b) Su densidad espectral de potencia no es plana.

c) Su densidad espectral de potencia depende de la constante de
Boltzmann.

d) Su frecuencia depende de la constante de Shockley.
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30.

31.
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33.

34.

Indique qué opcién contiene una designacion que no describe un
encapsulado estandar de un circuito integrado.

a) LQF

b) QFP.

c) TCP.

d) PGA.

En el marco de control de dispositivos mecatréonicos y roboticos: en un
sistema lineal discreto con una matriz de transiciéon de estados
estocastica,

a) los estados convergen a cero con iteraciones infinitas.

b) el sistema es estable con iteraciones infinitas.

c) el sistema es inestable con iteraciones infinitas.

d) el sistema es observable con iteraciones infinitas.

En un sistema de control no lineal, si la derivada temporal de una
funcion de Lyapunov es negativa definida y proporcional a esa misma
funcién de Lyapunov,

a) el sistema es asintéticamente estable pero no exponencialmente.

b) el sistema es exponencialmente inestable.

c) el sistema es estable pero no exponencialmente.

d) el sistema es exponencialmente estable.

¢Cual de las siguientes afirmaciones sobre las propiedades

geomeétricas de un paraboloide hiperbélico es verdadera?

a) Las secciones rectas que se dan en un paraboloide hiperbdlico pueden
ser parabolas si son horizontales.

b) Las secciones rectas que se dan en un paraboloide hiperbolico pueden
ser lineas rectas si son horizontales.

c) Las secciones rectas que se dan en un paraboloide hiperbdlico pueden
ser hipérbolas si son horizontales.

d) Las secciones rectas que se dan en un paraboloide hiperbdlico pueden
ser lineas rectas si son verticales.

En una tobera convergente de un motor de turbina de reaccién, ¢qué
tipo de flujo maximo se podria dar?

a) Flujo subsonico.

b) Flujo sénico.

c) Flujo supersénico.

d) Flujo hipersoénico.

Indique cual no es un tipo de camara de combustion en los motores de
turbina.

a) Camara de flujo inverso.

b) Camara can-anular.

c) Camara anular.

d) Cémara de flujo espiral.



35.En un motor de turbinaque dispone de unacamara nicade combustion
tubular de disefio tradicional estandar, en general, ¢qué porcentaje
aproximado de aire entra por la entrada principal del tubo de llama?
a) 10%.
b) 20%.
c) 30%.
d) 50%.

36.En un motor de turbinaque dispone de unacamara tnicade combustion
tubular de disefio tradicional estandar, en general, ¢qué porcentaje de
aire aproximado, del total, encontramos en la zona primaria del tubo de
[lama?
a) 10%.
b) 20%.
c) 30%.
d) 40%.

37.De los siguientes, ¢cual no es un componente de la camara de
combustién estandar de un motor de turbina?
a) Tubo de llama.
b) Torbellinador.
c) Estabilizador de llama.
d) Interconector de llama.

38.En un motor de turbina de gas ideal, indique la respuesta correcta

acorde a su ciclo termodinamico y las fases principales del motor.

a) Compresion isentropica, suministro de calor isobarico, expansion
isentropica, rechazo de calor isobarico.

b) Compresion adiabética, suministro de calor isentrdpico, expansion
isobarica, rechazo de calor isentropico.

c) Compresion isentropica, suministro de calor isentrGpico, expansion
isobarica, rechazo de calor isobarico.

d) Compresion adiabatica, suministro de calor isobarico, expansion
isobarica, rechazo de calor isentropico.

39.En el marco de los materiales usados en aplicaciones mecatronicas,
indique qué iniciador usaria para curar resina de poliéster reforzada con
fibra de vidrio de forma segura.
a) Octoato de sodio.
b) Peroxido de benzoilo.
c) Octoato de etilcetona.
d) Perodxido de zinc.

40.Indique el plastico que tiene una estructura cristalina o semicristalina.
a) ABS (acrilonitrilo butadieno estireno).
b) PP (polipropileno).
c) PVC (policloruro de vinilo).
d) PMMA (metacrilato).



41.Indique qué quiere decir exactamente el fabricante de una bateria que
viene marcada como 100Ah y clasificacién C como C0,4
a) puede proporcionar una corriente de 100A durante 60 minutos.
b) puede proporcionar una corriente de 250A durante 24 minutos.
C) puede proporcionar una corriente de 100A durante 24 minutos.
d) puede proporcionar una corriente de 40A durante 60 minutos.

42.En un paquete baterias Li-lon compuesto por celdas individuales
agrupadas de manera estandar 4s2p hay:
a) 4 grupos de 2 celdas conectadas en serie, conectados en paralelo.
b) 2 grupos de 4 celdas conectadas en paralelo, conectados en serie.
c) 4 grupos de 2 celdas conectadas en paralelo, conectados en serie.
d) 2 grupos de 4 celdas conectadas en serie, conectados en paralelo.

43.Indique la afirmacién correcta referente a un motor tipo "brushless”

trifasico de imanes permanentes que, por ejemplo, propulsa un vehiculo

aéreo de ala giratoria:

a) La constante Kv es la relacion proporcional entre la tension aplicada en
voltios y las r.p.m alcanzadas en miles por el motor.

b) Si se aumenta el valor de la constante Kv, el par entregado por amperio
aumenta.

c) La relaciébn proporcional entre las rp.m en miles y la fuerza
contraelectromotriz en voltios generada por el motor.

d) Si se aumenta el valor de la constante Ky, el par entregado por amperio
disminuye.

44.En relacién con las fuentes de energia posibles para dispositivos
mecatronicos, indique cual no es una pila de combustible.
a) Pila de combustible de membrana polimérica (PEM).
b) Pila de combustible Alcalina (AFC).
c) Pila de combustible de intercambio de iones de sodio (SIEC).
d) Pila de combustible de carbonatos fundidos (MFCF).

45.Para el ensamblaje de una estructura ligera y desmontable para un
dispositivo mecatronico, necesita referirse a cierto tipo de tuerca
soldable cominmente usada para dicho propdsito. Acorde a la figura
mostrada, escoja la normalizacion de tornilleria que la referencia.

h2

a) DIN 920
b) DIN 923
c) DIN 929
d) DIN 936



46.Indique la normalizacion del elemento del dibujo usado comunmente
para el cierre manual de paneles de instrumentos o tapas desmontables
en cajas de instrumentos electrénicos.

. S .
H

o1

a) DIN 653
b) DIN 172
c) DIN 917
d) DIN 466

47.El elemento mostrado en el dibujo es comunmente usado para el asido
o elevacion de estructuras ligeras que albergan dispositivos
mecatrénicos. Indique qué referencia normalizada tiene el elemento
mostrado:

03
04

a) DIN 404
b) DIN 580
c) DIN 604
d) DIN 571

48.Un dispositivo mecatronico precisa funcionar a temperatura ambiente
en el seno de un campo magnético fijo. ¢qué tornillos, para dicho
dispositivo, seleccionaria para que la alteracién del campo sea la
minima posible en base a la permeabilidad magnética relativa?
a) Tornillos diamagnéticos con pur =1
b) Tornillos paramagnéticos con pr < 1
c) Tornillos diamagnéticos con pr = 0
d) Tornillos paramagnéticos con pr > 1

49.En una soldadura de plastico entre dos laminas de PE de 2,5 mm de
espesor, usando un equipo comercial estandar de soldadura de cufia
caliente calefactada de longitud efectiva entre 50 y 100 mm, ¢cual es el
intervalo de ajuste de la fuerza especifica de unién adecuado, segun el
ancho efectivo del rodillo acorde al cédigo técnico aplicable DVS 2225-
4?
a) 20-40 N/mm.
b) 40-50 N/mm.
c) 30-50 N/mm.
d) 30-40 N/mm.



50.

51.

52.

Indigue la afirmacién correcta acorde al objeto tecnoldgico (OT) que se
ha definido en el entorno TIA Portal (en su ultima version anterior a
fecha de convocatoria del proceso selectivo en BOE).

a) En un eje rotativo definido como sincrono, name_OT.ActualVelocity
informa de las revoluciones de la carga mientras que
name_OT.ActualSpeed informa de las revoluciones del motor.

b) En un eje rotativo definido como de velocidad, name_OT.ActualVelocity
informa de las revoluciones de la carga mientras que
name_OT.ActualSpeed informa de las revoluciones del motor.

c) En un eje rotativo definido como de velocidad, name_OT.ActualVelocity
informa de las revoluciones del motor mientras que name_ActualSpeed
informa de las revoluciones de la carga.

d) En un eje rotativo definido como sincrono, name_OT.ActualVelocity
informa de las revoluciones del motor mientras que
name_OT.ActualSpeed informa de las revoluciones de la carga.

En el entorno TIA Portal (en su ultima versién anterior a fecha de
convocatoria del proceso selectivo en BOE) indique la instruccion que
devuelve el niumero de milisegundos transcurridos desde el ultimo
reinicio del sistema en un PLC Siemens S7-1500.

a) SYS_TCK.

b) TIME_TICK.

c) RD_TCK.

d) TIME_TCK.

Indigue la afirmacion correcta referente a la propulsién en dispositivos

mecatronicos aereos.

a) En una hélice de paso variable el paso es mayor durante el despegue,
generando mayor traccion y aceleracion, que durante el vuelo estable de
crucero.

b) Se entiende por paso relativo de una hélice como la ratio entre el paso y
el diametro multiplicado por una constante que depende de la geometria
de disefio de la hélice.

c) Se entiende por paso relativo de una hélice como la ratio entre el diametro
y el paso multiplicado por una constante que depende de la geometria de
disefio de la hélice.

d) En una hélice de paso variable el paso es mayor durante el vuelo estable
de crucero y menor durante el despegue para mejorar la aceleracion en
el despegue.



53.

4.

55.

56.

¢, Qué expresion elemental de las indicadas se usa en general para
calcular las velocidades de vuelo (v) de un dispositivo mecatrénico
aéreo de ala fija teniendo en cuenta su masa, la densidad del aire, la
superficie alar y el coeficiente de sustentacion del perfil del ala?

a) v= 1
0-S5-Cl
b) V= G-ZS.:/-[CI
C) - 01-2:-\/(131
d) V= cz-(S):.v([Il

Indique la afirmacion correcta referente a dispositivos mecatrénicos

aéreos de ala fija.

a) El angulo de calado puede ser negativo.

b) El angulo de calado es el &ngulo obtuso entre la linea de cuerda alar y un
eje de referencia a lo largo del fuselaje.

c) Elangulo de ataque es el &ngulo agudo entre la linea de cuerda alar y un
eje de referencia a lo largo del fuselaje.

d) El &ngulo incidencia es el angulo con el que el aire incide en el ala.

Indigue de entre la relacion siguiente, el comando de AutoCAD (en su
altimaversion anterior a fecha de convocatoria del proceso selectivo en
BOE) que utilizaria para comprimir todo lo que incluye un archivo de
AutoCAD en un archivo zip:

a) ETRANSMIT

b) COMPRIME

c) FILEZIP

d) SAVEZIP

Indique, de entre la relacion siguiente, el comando de AutoCAD (en su
Gltima version anterior a fecha de convocatoria del proceso selectivo en
BOE) que utilizaria para construir una malla que representa la superficie
entre dos curvas.

a) SUPCURV

b) SUPREGLA

c) SUPMESH

d) SURFMESH

57.El comando de las Express tools de AutoCAD (en su ultima version

anterior a fecha de convocatoria del proceso selectivo en BOE) para
descomponer un texto o textoM en polilineas es:

a) TXTEXP

b) TXTPOL

c) TDESCOMP

d) EDITPOL



58.

59.

60.

61.

62.

¢ Qué tamafio maximo tienen los mensajes en el protocolo MAVIink 2.0,
ampliamente utilizado en telemetria de sistemas mecatronicos aéreos?
a) 256 bytes.
b) 280 bytes.
c) 300 bytes.
d) 512 bytes.

El protocolo de comunicaciones MAVLink 2.0, en los servicios que
proporciona de alto nivel,

a) implementa un CRC de 16 bits.

b) implementa un CRC de 24 bits.

c) implementa un CRC de 32 bits.

d) implementa un CRC de 64 bits.

En protocolo de comunicaciones MAVLink ampliamente usado para

transmitir datos de telemetria entre la estacion de tierra y multiples

sistemas mecatrénicos aéreos como enjambres de vehiculos aéreos,

usted podra definir:

a) hasta 255 vehiculos, desde 1 a 255. La estacion de tierra puede tener
cualquier identificador del rango.

b) hasta 256 vehiculos, desde 0 a 255, siendo la estacion de tierra la que
tiene reservado el identificador ID=0.

c) hasta 255 vehiculos, desde 1 a 255, siendo la estacion de tierra la que
tiene reservado el identificador ID=1.

d) hasta 512 vehiculos, desde 1 a 512. La estacion de tierra puede tener
cualquier identificador del rango.

¢, Qué tipo de topologia adopta el interfaz JTAG (IEEE 1149.1-1990),
comunmente usado en PCBs?

a) bus.

b) ring.

C) star.

d) daisy chain.

Indigue cudal no se corresponde con un pin funcional del conector JTAG
(IEEE 1149.1-1990) que podemos integrar durante el disefio de una placa
PCB:

a) TRST

b) TDS

c) TMS

d) TCK



63.Indique la afirmacion correcta en el ambito de la robética:

a)

b)

d)

La dinamica inversa utiliza las fuerzas y momentos para obtener el
movimiento en cada articulacién de un manipulador, mientras que la
cinematica directa calcula las configuraciones articulares para alcanzar
una posicion deseada del extremo del manipulador.

La dindmica directa utiliza las fuerzas y momentos para obtener el
movimiento en cada articulacion de un manipulador, mientras que la
cinematica inversa calcula las configuraciones articulares para alcanzar
una posicion deseada del extremo del manipulador.

El método de Newton-Euler utiliza las fuerzas y momentos para obtener
la posicidon en cada articulacion del manipulador, mientras que el método
de Lagrange-Euler se centra en la energia cinética y potencial del sistema.
La cinematica directa calcula las configuraciones articulares para alcanzar
una posicion deseada del extremo del manipulador mientras que la
cinematica inversa calcula la posicion del manipulador en base a las
configuraciones articulares.

64.¢;Cual es el proposito principal del método de Newton-Euler en la
dinamica de manipuladores roboéticos y como se diferencia del método
de Lagrange-Euler?

a)

b)

C)

d)

El método de Newton-Euler utiliza las fuerzas y momentos para obtener
la posicién en cada articulacion del manipulador, mientras que el método
de Lagrange-Euler se centra en la energia cinética y potencial del sistema.
El método de Newton-Euler se utiliza para modelar manipuladores con
multiples grados de libertad, mientras que el método de Lagrange-Euler
es mas adecuado para sistemas con grados de libertad limitados.

El método de Newton-Euler se utiliza para la simulacién de trayectorias
de manipuladores robdéticos, mientras que el método de Lagrange-Euler
se emplea para el control en tiempo real de los movimientos del robot.

El método de Newton-Euler se utiliza para calcular las aceleraciones de
las articulaciones y las fuerzas inerciales, mientras que el método de
Lagrange-Euler se enfoca en las ecuaciones de movimiento basadas en
la energia del sistema.



65.¢Cudl es el orden correcto de los siguientes métodos numéricos de
integracién temporal utilizados en robdtica de menor a mayor
complejidad computacional?

a) Método de Euler hacia adelante, Método de Runge-Kutta de segundo
orden, Método de Runge-Kutta de cuarto orden, Método de Euler hacia
atras.

b) Método de Runge-Kutta de segundo orden, Método de Runge-Kutta de
cuarto orden, Método de Euler hacia adelante, Método de Euler hacia
atras.

c) Método de Runge-Kutta de segundo orden, Método de Runge-Kutta de
cuarto orden, Método de Euler hacia atras, Método de Euler hacia
adelante.

d) Método de Euler hacia adelante, Método de Euler hacia atras, Método,
Método de Runge-Kutta de segundo orden, Método de Runge-Kutta de
cuarto orden.

66.De las expresiones indicadas, ¢cual es la férmula basica, elemental y
general que describe la dindmica de un manipulador robotico?
a) M(q) +C(q) +G(q) =t
b) M(@)§+C(q) +G(q) =+
¢) M(@g+C(qqq+G(q =Tt
d) M(@)d+C(q.q +G(@ =1

67.Dada una antena de tipo Yagi-Uda, indique qué afirmacion es cierta:
a) La anchura de haz a -3dB es mayor en el plano H que en el plano E.
b) El nivel de I6bulos secundarios es mayor en el plano E que en el plano H.
c) Laganancia de una antena Yagi de 3 elementos puede llegar a los 20dBi.
d) Una antena Yagi-Uda es omnidireccional.

68.Si una antena Cassegrain centrada e iluminada para maxima ganancia
se le cambia el alimentador por otro mas directivo, diga qué afirmacion
de las siguientes es correcta:
a) La directividad de la antena completa aumenta.
b) La anchura del haz principal aumenta.
c) La eficiencia de Spillover disminuye.
d) El alimentador no modifica la directividad de la antena Cassegrain.

69.Con respecto a los posibles mecanismos de propagacion de una seal
emitida por un circuito RF, diga qué afirmacion es cierta:

a) La potencia recibida por una antena en condiciones reales de propagacion
en un medio natural puede ser mayor que la propagacién en espacio libre.

b) En UHF se utiliza como mecanismo de propagacion la propagacion por
conductos.

c) En VHF, en la zona de vision directa a larga distancia sobre el mar y a
baja altura, la densidad de potencia decrece con 1/d?, siendo (d) la
distancia al transmisor.

d) Laionosfera se hace totalmente transparente por encima de la frecuencia
critica de la capa F.



70.

71.

72.

73.

Indigue qué constante es fundamental en los calculos de latemperatura
de ruido de una antena:

a) Constante de Stefan-Boltzmann.

b) Constante de Rydberg.

c) Constante de Planck.

d) Constante de Boltzmann.

¢, Cual de las opciones describe unaventaja clave del método RRT sobre

PRM en la planificacion de rutas para sistemas de navegacién movil en

entornos dinamicos?

a) RRT garantiza una cobertura exhaustiva del espacio de configuracion con
menos nodos.

b) PRM es mas rapido en la generacién de caminos en tiempo real en
entornos con obstaculos estaticos.

c) RRT es mas eficiente para replanificar rutas en tiempo real frente a
cambios en entornos dinamicos.

d) PRM es més eficiente para replanificar rutas en tiempo real y proporciona
una mejor optimizacion de la ruta global minimizando el niumero de
conexiones.

¢, Cual de los siguientes conjuntos de datos es ampliamente utilizado
para la evaluacién de algoritmos de estimacion de egomovimiento
(egomotion) en sistemas de vision artificial?

a) CIFAR-10

b) KITTI

c) MNIST

d) COCO

¢, Cual de los siguientes conjuntos de datos es conocido por su uso en
deteccién de objetos, proporcionando anotaciones detalladas de
multiples clases de objetos en imagenes?

a) COCO

b) CIFAR-10

c) MNIST

d) Cityscapes

74.En un dispositivo mecatrénico de ala giratoria multirrotor que integra

un sistema ORB-SLAM, ;cual es una caracteristica distintiva de este

sistema en comparacion con otros métodos de SLAM en entornos

interiores y exteriores?

a) Utiliza caracteristicas visuales y datos de profundidad para estimar la
localizacion.

b) Es menos susceptible a la pérdida de seguimiento en entornos con poca
textura visual.

c) Proporciona una reconstruccion 3D detallada del entorno utilizando
técnicas de mapeo densas.

d) Puede integrar datos de sensores inerciales (IMU) del sistema
mecatrénico para mejorar la estimacion de la posicion y orientacion del
dispositivo.



75.

76.

77.

78.

¢,Cuél es una ventaja del método de mapa de ocupacién (OGM) en

sistemas de navegacion autonoma comparado con otros métodos de

mapeo?

a) Proporciona una representacion precisa y detallada del entorno,
incluyendo la posicion exacta de cada obstaculo.

b) Es menos sensible a errores de percepcion y ruido sensorial,
permitiendo una planificacién de ruta mas robusta.

c) Permite la actualizacién dinamica del mapa en tiempo real a medida que
cambian las condiciones del entorno.

d) Requiere menos capacidad de procesamiento, reduciendo el consumo
de energia del sistema siendo mas eficiente.

¢Cudl es el efecto del aumento del stride en una operacion de
convolucion en una red neuronal convolucional (CNN) comUnmente
usada para la clasificacion de imagenes y deteccién de objetos en
sistemas de vision artificial?

a) Aumenta la cantidad de parametros entrenables en la red.

b) Disminuye el tamafio del filtro convolucional utilizado.

c) Reduce la resolucion espacial de la salida de la capa convolucional.

d) Aumenta la profundidad de la red neuronal convolucional.

¢, Cual es una ventaja significativa del conocido algoritmo YOLO en

comparacién con otros métodos de deteccion de objetos en imagenes

en sistemas mecatronicos de vision artificial?

a) Mayor precision en la deteccién de objetos pequefios y detallados en la
imagen.

b) Menor tiempo de procesamiento y mayor velocidad de deteccion en
tiempo real.

c) Capacidad para manejar variaciones significativas en la iluminacion y
condiciones de imagen.

d) Mejor capacidad para generalizar a nuevos tipos de objetos no vistos
durante el entrenamiento.

¢ Qué caracteriza a la arquitectura VGGNet (Visual Geometry Group

Network), utilizada frecuentemente en tareas de clasificacion de

imagenes en sistemas de vision artificial?

a) Utiliza bloques residuales para mejorar la convergencia del
entrenamiento.

b) Esta compuesta por capas densamente conectadas.

c) Se caracteriza por usar filtros de tamafo pequefio (3x3) en todas las
capas.

d) Utiliza capas convolucionales separables para reducir el nUmero de
parametros.



79.

80.

81.

82.

En un sistema integrado de navegacion de un dispositivo mecatrénico

aéreo que utiliza una proyeccion de Mercator para representar y

programar desplazamientos entre dos puntos a grandes distancias, se

pueden programar trayectorias ortodromicas y loxodrémicas, teniendo

en cuenta que:

a) una trayectoria ortodromica es mas larga, pero mas facil de mantener
porque no varia el rumbo constantemente.

b) una trayectoria ortodrémica es mas corta y facil de mantener porque no
varia el rumbo constantemente.

C) una trayectoria loxodrémica es mas corta, pero mas dificil de mantener
porque varia el rumbo constantemente.

d) una trayectoria loxodrémica es mas larga, pero mas facil de mantener
porque no varia el rumbo constantemente.

En la programacion CNC de una cajera cuadrada, cerrada y vaciada en
su totalidad hasta cierta profundidad con software VCarve Pro (en su
Gltima version anterior a fecha de convocatoria del proceso selectivo en

BOE) en una fresadora de 3 ejes ortogonales, indique la afirmacion

correcta si elige una estrategia de cajeado de tipo trama:

a) Terminara con una trayectoria concéntrica sobrepasando una distancia (t)
el contorno exterior de la cajera, si se programa una tolerancia de cajera
positiva.

b) Realizara trayectorias concéntricas desde el contorno hacia el centro de
la cajera dejando una distancia (t) desde el borde de la cajera hacia dentro
sin mecanizar, con una tolerancia de cajera negativa.

c) Terminara con una trayectoria concéntrica dejando una distancia (t) desde
el interior hasta el contorno de la cajera sin mecanizar, con una tolerancia
de cajera positiva.

d) Realizara trayectorias concéntricas desde el centro de la cajera hacia el
exterior dejando una distancia (t) desde el interior hasta el contorno sin
mecanizar, con una tolerancia de cajera negativa.

¢Qué tipo de herramienta de corte elegiria para mecanizar un metal
férreo templado con dureza mayor de 45 Rockwell C con la mejor
relacion coste-efectividad?

a) Herramientas de carburo cementado.

b) Herramientas ceramicas.

c) Herramientas de nitruro de boro (PCBN).

d) Herramientas de diamante policristalino (PCD).

Se ha generado cédigo para un controlador SINUMERIK en el que se

utilizan coordenadas polares para una determinada tarea. Indique su

funcién correcta.

a) G110 define el polo desde la ultima posicién, G111 definicién absoluta del
polo.

b) G110 definicion absoluta del polo, G111 define el polo desde la dltima
posicion.

c) G110 define el polo con respecto al ultimo polo valido, G111 definicion
absoluta del polo.

d) G110 define el polo desde la ultima posicion, G111 define el polo con
respecto al ultimo polo valido.



83.Indique la varilla comercial normalizada de aporte para soldar aleacion
de aluminio 5083 si la union ha de soportar temperaturas de servicio
altas.

a)
b)
c)
d)

ER4043
ERS5554
ER5356
ER5183

84.Para avellanar un agujero y permitir el encaje adecuado del tornillo o
remache, ¢qué angulos de avellanadores estandar conicos escogeria?

a)
b)
c)

d)

90° para remaches DIN, 82° para tornillos UNC con cabeza coénica, 100°
para tornillos BSF con cabeza conica.
75° para remaches DIN, 100° para tornillos UNC con cabeza conica, 82°
para tornillos BSW con cabeza cénica.
90° para remaches DIN, 100° para tornillos UNC con cabeza coénica, 82°
para tornillos BSW con cabeza cénica.
75° para remaches DIN, 82° para tornillos UNC con cabeza conica, 100°
para tornillos BSF con cabeza conica.

85.Indique la afirmacion correcta referente a insertos de carburo
cementados en las herramientas de corte para mecanizados.

a)

b)

c)

d)

cuanto menor sean los granos de las particulas de carburo de tungsteno
mayor sera la tenacidad y cuanto mayor sea el contenido en cobalto
mayor sera la resistencia al desgaste.
cuanto mayor sean los granos de las particulas de carburo de tungsteno
menor sera la tenacidad y cuanto mayor sea el contenido en cobalto
mayor sera la resistencia al desgaste.
cuanto menor sean los granos de las particulas de carburo de tungsteno
menor sera la tenacidad y cuanto menor sea el contenido en cobalto
mayor sera la resistencia al desgaste.
cuanto mayor sean los granos de las particulas de carburo de tungsteno
menor sera la tenacidad y cuanto menor sea el contenido en cobalto
mayor sera la resistencia al desgaste.

86.Segun los Estatutos de la Universidad de Granada, contra las
propuestas de las comisiones de seleccién de los Cuerpos Docentes
Universitarios los concursantes podran presentar reclamacion ante el
Rector. Admitida la reclamacion:

a)
b)

c)

d)

Se suspenderan los nombramientos hasta su resolucion.

Se dara traslado de la misma a la Comisién de Reclamaciones, pero no
se suspenderan los nombramientos.

Se dara oportunidad a los concursantes a exponer su reclamacion ante el
Consejo de Gobierno, siendo nombrados a continuacién en el caso de
gue prospere la reclamacion.

Se dara traslado de la misma a la Comision de Reclamaciones y se
suspenderan los nombramientos hasta su resolucién.



87.Segun los Estatutos de la Universidad de Granada, la creacion,

modificacion o supresion de las escalas de personal propio de la

Universidad de Granada corresponde:

a) Al Claustro Universitario, a propuesta del Consejo de Gobierno, previo
informe de Gerencia.

b) Al Consejo de Gobierno, a propuesta de Gerencia, previo informe de los
organos de representacion del personal de administracion y servicios.

c) Al Claustro Universitario, a propuesta del Consejo de Gobierno.

d) Al Consejo de Gobierno, a propuesta del Equipo de Gobierno, previo
informe de Gerencia y los érganos de representacion del personal de
administracion y servicios.

88.En la Universidad de Granada existe una asignacion de
responsabilidades de caracter general que pretende crear una
organizacion preventiva que llegue a todos los centros. Para la
asignacién de dichas responsabilidades existen una serie de premisas
entre las que se encuentra la descentralizacion, que consiste en:

a) Conseguir que cada Centro, Instituto o Servicio cuente con responsables
para la gestion de la Seguridad y la Salud en el Trabajo.

b) Pretender que cada uno de los Centros, Departamentos, Institutos,
Servicios, Oficinas y Unidades, disponga de responsables para la gestion
de la Seguridad y la Salud en el trabajo.

c) Conseguir que cada edificio de la Universidad de Granada cuente con un
anico responsable para la gestion de la Seguridad y la Salud en el Trabajo.

d) Conseguir que exista un técnico en prevencion de riesgos laborales en
cada centro de trabajo en el que haya un minimo de diez personas.

89.La planificacién y posterior implantacion del Sistema de Gestion de

Seguridad y Salud en el Trabajo exige fijar objetivos que se desarrollen

a través de actuaciones concretas. Para la consecucion de estos

objetivos y metas el Responsable del Sistema de Gestion establecera

anualmente un Programa de Objetivos, contando con la colaboracion

del resto de Vicerrectores, :

a) De Gerencia y el Equipo de Gobierno de la Universidad.

b) Del Director del Servicio de Salud y Prevencion, y de los Delegados de
Prevencion.

c) De Gerencia y el Director del Secretariado Campus Saludable, del
Servicio de Salud y Prevencion y de los Delegados de Prevencion.

d) Del Director del Secretariado Campus Saludable y del Servicio de Salud
y Prevencion.



90.Segun la Ley Orgéanica 3/2007 para la igualdad efectiva de mujeres y
hombres, y de acuerdo con las Leyes procesales, en aquellos
procedimientos en los que las alegaciones de la parte actora se
fundamenten en actuaciones discriminatorias, por razon de sexo,
correspondera a:

a) La persona demandante probar la existencia de discriminacion en las
medidas adoptadas por el demandado.

b) La persona demandante aportara testimonio de otra persona que permita
ratificar la denuncia por discriminacion en las medidas tomadas por el
demandado.

c) La persona demandada probar la ausencia de discriminacion en las
medidas adoptadas y su proporcionalidad.

d) La persona demandada sufragar las costas del proceso judicial sea cual
sea el veredicto de la sentencia.

91.Segun el Reglamento de actuacién y funcionamiento del sector publico
por medios electrénicos, el sector publico debera respetar una serie de
principios en sus actuaciones y relaciones electrénicas, entre las que

NO se encuentra una de las siguientes:

a) El principio de facilidad de uso, que determina que el diseiio de los
servicios electronicos se centra en las personas usuarias, de forma que
se minimice el conocimiento necesario para su uso.

b) El principio de concurrencia, que determina la posibilidad de usar
diferentes registros electronicos que confluyan un mismo registro
electronico general.

c) El principio de accesibilidad, conjunto de principios y técnicas utilizadas
en el disefio de aplicaciones que garanticen la igualdad y no
discriminacion en el acceso de las personas usuarias.

d) Los principios de neutralidad tecnoldgica y de adaptabilidad al progreso
de las tecnologias y sistemas de comunicaciones electrénicas.

92.EnlalLey 14/2011 de la Ciencia, la Tecnologiay laInnovacion, en relacion

a la movilidad del personal de investigacién, indica que el personal

funcionario de carrera o laboral fijo que preste servicios en agentes

publicos del Sistema Espafiol de Ciencia con una antigiiedad minima de

cinco afios podra ser declarado en situacion de excedencia temporal

para su incorporaciéon a otros agentes publicos, cumpliendo una serie

de condiciones entre las que NO se encuentra:

a) Podra solicitar una nueva excedencia temporal por la misma causa sélo
cuando haya trascurrido un afio desde el reingreso al servicio activo.

b) Laconcesién de la excedencia temporal se subordinard a las necesidades
del servicio y al interés del 6rgano publico en el que preste servicios.

c) La duracioén de la excedencia no podra ser superior a cinco afos.

d) El personal en excedencia temporal no percibira retribuciones por su
puesto de procedencia.



93.La Ley Orgénica 2/2023 del Sistema Universitario, indica que sera la
propia universidad, sin acordarlo con la Comunidad Autbnoma, la que,
conforme a esta ley organica y sus propios estatutos, podra aprobar la
creacion, modificacién y supresion de diversas estructuras entre las
gque NO se encuentra:
a) Un nuevo departamento.
b) Un nuevo instituto de investigacion.
c) Una nueva escuela de doctorado.
d) Una nueva facultad.

94.Segun el Estatuto Basico del Empleado Publico, el personal eventual

esta sujeto a una serie de condiciones entre las que NO se encuentra:

a) El cese en el nombramiento no finalizara, aunque la autoridad a la que
presta servicio haya cesado anteriormente.

b) Su nombramiento y cese seran libres.

c) La condicion de personal eventual no podra constituir mérito para el
acceso a la Funcion Publica.

d) Le sera aplicable el regimen general de los funcionarios de carrera.

95.Segun el articulo 15 de la Ley Organica 2/2023, ¢ cual de las siguientes

funciones NO se corresponde con las de la Conferencia General de

Politica Universitaria?:

a) Informar las disposiciones legales y reglamentarias que afecten al
conjunto del sistema universitario.

b) Aprobar, para cada curso, la oferta general de ensefianzas y plazas de
las titulaciones oficiales del sistema universitario.

c) Servir de espacio para la colaboracion, la cooperacion y la coordinaciéon
en el ambito académico entre las universidades.

d) Elaborar informes sobre la aplicacion del principio de igualdad de
género, y de las politicas antidiscriminacion o de reconocimiento de la
diversidad en todos los aspectos de la vida universitaria.

96.Segun el articulo 3 de la Ley Organica 2/2023, ¢ Cual de las siguientes

comprende la autonomia universitaria?

a) Regular la creacidén de nuevas universidades privadas.

b) Definir los requisitos para la acreditacion de centros de investigacion.

c) La admision del estudiantado, régimen de permanencia, verificacion de
conocimientos, competencias y habilidades, y la gestion de sus
expedientes académicos.

d) Regular el proceso de admisién y acceso a las universidades.

97.Segun articulo 1 del Titulo | del Estatuto Basico del Empleado Publico,

éste tiene por objeto determinar las normas aplicables

a) Exclusivamente a personal funcionario.

b) Exclusivamente a personal laboral al servicio de las Administraciones
Publicas.

c) Al personal laboral al servicio de las Administraciones Publicas.

d) Ala financiacion de los programas de formacion para empleados
publicos.



98.En el Articulo 8 del Estatuto Basico del Empleado Publico, ¢cémo se

define el concepto de "empleado publico"?

a) Como aquel trabajador que presta servicios en el sector privado bajo
contrato publico.

b) Como la persona que desempeiia funciones retribuidas en las
Administraciones Publicas al servicio de los intereses generales.

c) Como cualquier individuo que trabaje para organizaciones no
gubernamentales con financiacion publica.

d) Como el empleado que trabaja en empresas privadas con contratos de
obra publica.

99.Segun los Estatutos de la Universidad de Granada, ¢,qué 6rgano es
responsable académico de la universidad?
a) El Consejo Social
b) El Rector
c) La Junta de Gobierno
d) El Claustro Universitario

100. Segun el articulo 2 ¢Cual es el objetivo principal de la Ley 31/1995,
de 8 de noviembre, de Prevencion de Riesgos Laborales?
a) Regular las jornadas laborales y los tiempos de descanso.
b) Establecer las normas para la negociacién de convenios colectivos.
c) Regular los contratos temporales y las condiciones de despido.
d) Promover la seguridad y la salud de los trabajadores en el trabajo.



